SEGUEME!!! SENSOR SEGUELINAS

Programa de Auriga
por siempre
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Este programa € a version mais sinxela para que o robot sega unha linea negra sobre un
fondo branco.

Se quixéramos facelo para un circuito inverso, teriades que trocar os movementos, por
exemplo, cambiar “avanzar” por “retroceder”.

* O programa necesita un bucle continuo para tomar mediadas constantes da
posicion do seguelifas.
* Os condicionais pérmiten aplicar unha condicion a cada caso.

Consello:
Intenta modoficar as velocidades nas rectas e nas curvas para que sexa mais rapido, sen

perder a lifia.



