“NON SAIAS”

Este programa fai que o robot non poda sair dunha liia NEGRA debuxada sobre unha
superficie BRANCA.

Programa de Auriga

por siempre

fijar IRUIRd = cigue-lineas ENREN
LINA =H entonces

a velocidad

LiNA =i  entonces

girar a la derecha * [ERY= s slsr18

LiNA =B  entonces
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Lila = |E) = entonces
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PROGRAMA:
— Empeza cun bucle infinito, xa que precisamos que o Seguelifias tome medidas
todo o tempo para saber en que situacion esta.
— Definimos a variable LINA igual ao valor do sensor, para poder utilizalo no seu
lugar.
— Para cada Situacion do sensor, temos unha actuacion distinta.
- Se ve branco, segue cara diante
- Se ve negro, retrocede , non pode sair.
- Se un dos sensores lee negro, xira cara a dereita ou esquerda
dependendo do caso.
— Este programa pode mellorarse moito. Animo!!

Podedes modificar o cédigo para que o robot non saia dunha superficie negra con limites
pintados en branco.



