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REDUCCION AL PRIMER (ADRANTE

Angulos opuestos: a y —o Angulos suplementarios: o y 180°~a

sen(-o)=-sena | sen(180" —a)=sena
cos(-a)=cosa eos(ISO‘ —rx}=—-msa
_sen(-a) -sena o -
i) cos(—a) T cosa o tg(lse’ aq}-«—' zg:@_:i = ‘_s;‘::a =-iga

Angulos que difieren en 180°: a y 180" +a Angulos complementarios: a y 90" —a

sm(186’+a)=-5ma sen(%’—a)-egasu
cos(180° +o.)s=-—cosa cos(90’ ~a)=sena
Sﬂl(gﬂk —o:) _cosa _ i

sen(180° +a) _—senat _
cos(90" —at) Csena tga

cos(180 +a) T —cosat

tg(180" +a)= tgo tg(90" —a)=




