PRACTICA 1: PENDULO SIMPLE.

OBJETIVO
FUNDAMENTO TEORICO
MATERIAL
PROCEDIMIENTO
RESULTADOS Y CALCULOS
CONCLUSIONES
A.- Método analitico
1 (m) t(s) tmedio n T (s) Tz(sz) g=47r2 1/T* | Ea=|gi— gul
t
tz =
t= 10
t
tz =
t3: 10
t
tz =
t3: 10
t
tz =
t3: 10
t
tz =
t3: 10
Er = Ea/g, .100 = Em Agn

Valor de g = g + Agm, (N/m), Er(%)

B- Método grafico

Representar T%/1.

Obtenemos una recta de la que calculamos la
pendiente.

Sabiendo que la pendiente es =AT*/Al = 41/g
Determinamos el valor de g=4n*/pte

pendiente= 41t*/g




PRACTICA 2: DETERMINACION DE LA CONSTANTE ELASTICA DE UN

RESORTE. ESTUDIO DINAMICO Y ESTATICO.

A.- METODO ESTATICO
OBJETIVO
FUNDAMENTO TEORICO

MATERIAL
PROCEDIMIENTO
RESULTADOS Y CALCULOS

CONCLUSIONES

Al.-Determinacion de k por el método analitico

N | m/kg F/N lo/m I/m Al/m k=F/ ALk/N/m | Ea= Ak = | k — ky)|
1
2
3
4
5
km: Asz

Determina el error absoluto: Er(%)= (Akw/Km ).100 =

k=Kkn+ Akma (N/m)’ EI‘(OA)) =

A2.- Determinacion de K por el método grafico.

Representa Al frente a F, obtienes una recta que pasa por el origen de coordenadas.
Determina la pendiente de esta recta que coincide con el valor de la constante k:

F=k.

F

Al

pendiente = k

Al




B.- METODO DINAMICO
OBJETIVO
FUNDAMENTO TEORICO
MATERIAL
PROCEDIMIENTO

RESULTADOS Y CALCULOS
CONCLUSIONES

m(g)

t(S) Tmedio n T/s

T%/s?

k=4n’m//T*

Ba= Ak = | k — ky|

t=
t=
t3=

t=
t=
t3=

t=
t=

t=
t2:
t;=

t=
t2=
t;=

km=

e Determina el error absoluto: Er(%)= (Akw/km ).100 =

Kk =Kkm + Akn, (N/m), Er(%) =

Determinacion de k polo método grafico

Representamos T? frente a m, obtenemos una recta que pasa por el origen de coordenadas.

Determinamos la pendiente de esta recta.

Usando este valor de la pendiente determinamos la constante del resorte ya que:

T? = (4n*/k) m pte =4n’/k > k= 4n*/pte

T2







