Listado de montaxes a realizar e probar con Arduino

1. Control de temperatura e humidade co sensor DHT11l. Os resultados mdéstranse
no _monitor serie de arduino.

Material que precisamos:

arduino mega

protoboard

sensor DHT11

jumpers femia - femia

led ou o bar led (empregando un s6 segmento)
resistencia 330 ohmios

cable usb tipo A e B

RFRRORRR

Algunhas imaxes da montaxe empregando o material deste curso




Frrs® zrrc:

———

HOSP-4832
920 H2 ™

-

Ficheiro Editar Sketch Ferramentas &xuda

DHT dht3(DHTPIMHabitacionl. DHTTYPE2): //Inicializames os sensores dhi

Jdev/ttyACMO - s D
// Podemos empregar unha tenperaturs uf | | Erviar
int umbral = 25 ;
humidade Habitacion 1
// E tamén un pin pars avisos desa tenfise
temperatura Habitacion 1
int ledvermello = 6; 15
humidade Habitacion 1
void setup() 156
{ temperatura Habitacion 1
//hrrancamos o monitor serie, e 1ndigls
Serial.begin (9600); humidade Habitacion 1
Serial,println("Deteccion de temperafiss
temperatura Habitacion 1
15
. humidade Habitacion 1
//Declaramos como saida o pin 6. queilss
pinMade (ledvermello, OUTPUT);
}
[ Desprazamento autom, Mostrar marca de tempa Nova lifia v | 9600 baudio v || Borrarsaida
// Facenos o ciclo de traballo

void loopt)
1

//0s sensores DHT precisan 2 sequndos conectados aprox para sacar o valor de temperatura e humidade

B =4 B 1743



2. Control de temperatura e humidade co sensor DHT11l e publicacién de
resultados no Display de 2 lifas e 16 caracteres (a través do bus I2C).

Material gue precisamos:

arduino mega

protoboard

sensor DHT11

jumpers femia - femia

jumpers macho - femia

led ou o bar led (empregando un sé segmento)
resistencia 330 ohmios

cable usb tipo A e B

display de 2 lifias con 16 caracteres e I2C

RPRRRAORRR

Algunhas imaxes da montaxe empregando o material deste curso




3. Control de temperatura e humidade co sensor DHT11l e publicacién de
resultados pola raspberry pi (a través do protocolo mgtt).

Plantéxase do mesmo modo pero vaise executar o final do curso, enviando os
valores co protocolo mqtt e transmitindollos a raspberry, en lugar de recibilos
0s monitor serie de arduino ou o display I2C.

4. Control de distancias a obstaculos empregando o sensor de ultrasdns.

Material gue precisamos:

arduino mega

protoboard

sensor HC-SR04 de ultrasons
jumpers femia - femia

cable usb tipo A e B

RARRR

Algunhas imaxes da montaxe empregando o material deste curso
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[ Jdev/ttyACMO = ]
7 // Definines os pins da placa arduino g
8 Enviar
o //Temos que ter coidado de non empregar
10 Distancia en cm: 7
11 st int EchoPin = 5; // Temos que col§Distancia en cm: 7
12 st 1nt TriggerPin = B; Distancia en cm: 7
13 Distancia en cm: 6
14 Distancia en cm: 7
15 wvoid setup() Distancia en cm: 6
168€ D1istancia en cm: 6
17 Serdal begin(9600); // Inicializamos a EDistancia en cm: 7
18 Distancia en cm: 6
19 Distancia en cm: 7
20 //Configuramos a o pin de emisién de uliDistancia en cm: 160
21 Cistancia en cm: 160
pinMade(TriggerPin, OUTPLT); Distancia en cm: 59
23 pinkode (EchoPin, INPUT), Distancia en cm: 59
24 Distancia en cm: 160
25 1F
2 [ Desprazamentoautom,  Mostrar marca de tempo Nova lifia v | 2600 baudio v | Borrar saida
28 void laop()

31 //arrancamos o sensor de ultrasons creando unha variable cm que nos indicard a distancia 4 cal temes un ebxecto en centimetros e mostrames esta distancia no monitor serie

33 int en = mide(TriggerPin, EchoPin);

0 méximo
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5. Control de intrusidn empregando sensor magnético e bucina.

Material que precisamos:

1 arduino mega

1 protoboard

1 bucina. A que trae o kit deste curso estd mal rotulada. En realidade
vendo a bucina de frente o pin da esquerda é GND, o central é Vcc ou +, e
0 dereito é o sinal

5 jumpers femia - femia

1 sensor magnético con contacto NA

1 iman que tefiamos na casa para pechar o contacto do sensor magnético e
simular a intrusién. Se non temos iman podemos empregar o final de
carreira en lugar do sensor magnético.

1 cable usb tipo A e B

Algunhas imaxes da montaxe empregando o material deste curso
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6. Control de accesos identificando cada tarxeta RFID.

Material gue precisamos:

arduino mega

protoboard

lector RFID

tarxeta para contol de acceso RFID
jumpers femia - femia

cable usb tipo A e B

FNR R R

Algunhas imaxes da montaxe empregando o material deste curso
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BPrograma_identificacion_tameta RFID

40 //MOST D51

//MI50 D50
//5CK D52
Debemos 1 n cont Junha nsiteracidnss
/dev/ttyACMO - LA * )
(e} LLO)* | Enwviar
#1nclude <SPT.h= UID Tarjets: C1 26 38 1C
#1nclude <HFRCS22.h= UID Tarjets:; C1 26 38 1C
UID Tarjeta: 28 2F D3 15
const int RST_PIN = 9; // Pin 9 para eljuID Tarjets: 2B 2F D3 15
canst imt SS_PIN = 53; // Pin 53 para eQUID Tarjeta: 28 2F D3 15
HFRCS22 mfrc522(S5 PIN, RST_PIN);// Crei
Elvoid printArray(byte *huffer, byte buffy
for {byte 1 = 8; 1 < bufferSize; 1++)
E{
Serial, print(buffer(i] < 0x10 7 " 0" :
Serial,print(buffer[i], HEX);
i
1
Evoid setup() { [ Desprazamento autom, Mostrar marca de tempa Nova lifia v | 9600 baudio v | Borrarsaida

Serial.beqin(9600); //Inicializa Serie
SPL.beqin(); //Funcidn que inicializa SPI
mfres22,PC0 Init(); //Funcion que inicializa RFID
}

0 maxino




7. Control de accesos para abrir ou non a porta en funcidén da tarxeta RFID

Material gue precisamos:

1 arduino mega

1 protoboard

1 lector RFID

1 tarxeta para contol de acceso RFID tipo hotel

1 tarxeta para contol de acceso RFID tipo chaveiro
10 jumpers femia - femia

1 led vermello ou no seu defecto o bar led

1 led verde ou no seu defecto o bar led

2 resistencias de 330 ohmios

1 cable usb tipo A e B

Algunhas imaxes da montaxe empregando o material deste curso
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7Programa_control de_accesos §

Serial .begin(9600); // Iniclalizamos a comunicacién serie
SPT.hegin(); // Inicializamos o -SPT
nfre522.PCO_Init(); 4/ Inicializamos o lector RFID MFRCS22

//Declaramos os lads como saidas fdev/EtyACM1 = &0
de(ledverde, OUTFUT);
de{ledvermello, OLTPUT); Enviar

i Tarjeta valida
Tarjeta valida
woid loop() Tarjeta invalida
Tarjeta invalida
//Suamente se encenderan os leds os mostraran mensaxes de targlarjeta valida
Tarjeta valida

o if (nfre522,PICC IshewCardPresant()) Tarjsta valida
Tarjeta valida

//lerenos o cédigo ds identificacién da tarxeta Tarjeta valida
Tarjeta valida

{if (mfrc522.PICC_ReadCardSerial()) Tarjeta valida

Tarjeta valida
if (isEqualArray(nfres22 uid uidByte, validKeyl, 4)) // Se o glarjeta valida
Tarjeta valida
{serial ,println("Tarjeta valids"); Tarjeta valida
1gitalwrite (ledverde, HIGH);}

slse [ Desprazamanto autam, Mastrar marca de tempo Mawva Ufia v 9600 baudio b4 Borrarsaida

{Serial.println("Tarjeta invalida");// Se o cédigo da tarxeta non & o mesmo que o da tarxeta que temos asignada diranos gue & invalida e prendera o led vermello
digitalwrite (ledvermello, HIGH):}

mfrcSE‘FI"'ZiHmlm(); // Finalizamos o lector

Arduinof

v



8.1. Control de distancias a obstaculos empregando o sensor de
infravermellos.

Material que precisamos:

arduino mega

protoboard

sensor de infravermellos sharp 2YQAG2
jumpers femia - femia

cable usb tipo A e B

PwRr PR

Algunhas imaxes da montaxe (empregamos un pin analdéxico para poder medir)
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8Programa_coritrol_sensor_ir

oid setop() {
/¢ Comunicacion serie a 9600 baudies
Serial . begin (9600);

Jdev/ttyACMO - & 0
Jvoid loop() { Enviar
Tong tiempo=nillis(); //tempo antes d§Tempo de lectura: 4ms Distancia: 129 cm
int D cm=distancia(20); //lectura de @Tempo de lectura: 3ms Distancia: 99 cn
23 1l1s()-tiempo; //milisegundogTempo de lectura: 3ms Distancia: 101 cm
24 int("Tempo de lectura: "); (Tempo de lectura: 3ms Distancia: 120 om
25 Serial. print(tiempo); Tempo de lectura: 3ms Distancia: 133 «cm
Serial print("ms Distancia: "); Tempo de lectura: 3ms Distancia: 125 cm
7 Serdal.print{D cm); Tempo de lectura; 3ms Distancia; 99 cn
Serial println(" cn"); Tempo de lectura: 3ms Distancia: 92 cn
dalay (300); Tempo de lectura: 3ms Distancia: 96 cm
T Tempo de lectura: 3ms Distancia; 104 «cm
Tempo de lectura: 3ms Distancia: 108 «cm
// funcion propia do sensor IR onde se §Tempo de lectura: 3ms Distancia: 104 cm
Tempo de lectura: 3ms Distancia: 94 cn
float distancia{int n) Tempo de lectura: 3ms Distancia: 90 cn
Tempo de lectura; 3ms Distancia; 96 cm
Tong suma=0;
for(int i=0;i<nii++)
[ Desprazamento autom, Mostrar marca de tempa Nowva lifia v | 9600 baudio v || Borrar saida
suma=suma+analo 1(A8); // o pin

float ade=suma/n;
float distancia_cm = 28940.1 * powlade. -1.16):
return(distancia_cm);

maxing

Genuine M
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8.2. Control da existencia de obstédculos empregando o sensor de
infravermellos.

Material gqgue precisamos (non é a mesma montaxe anterior):

arduino mega

protoboard

sensor de infravermellos sharp 2YBA02
jumpers femia - femia

cable usb tipo A e B

RWRrRR

Algunhas imaxes da montaxe (agora empregamos un pin dixital):
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// Con este programa scamente avisamos

10 /7 Declaramos o pin co cal faremos & lei

11 ‘const int sensorPin = 9;
SBvaid setup() {

Serial, beqin(9600);  //inicianos o p
Wode (sensarPin , INPUTY; //definii

185wo1d loop(){

int value = 0;
value = digitalRead(sensorPin ); //f

if (value == HIGH) {
Serial ,printin("Detectando obstac

delay (1600):

an) L
intln("Mon hal obstaculo

1f (value

Mon hai obstaculos
Mon hai obstacules
Detactando obstacule
Detectando obstaculo
Detectando obstaculo
Detectando obstaculo
Mon hai obstaculos
Mon hai obstaculos
Detectando obstaculo

JDetectando ohstaculo

Detectando obstacule
Detectando obstaculo
Mon hai obstacules
Mon hal obstaculos

[ Desprazamento autom,

Mastrar marca de tempo

LEPELIRLETTETTEE ST E LI PETE AL E LSRRI EL LR EEAEE TR LTI LTI I LTI LTI E LI
LEEPEERELIEF AR A 47204474 F Prograna de deteccidn obstdculos con sensor IR A4/LA/FEEFIIEFRRETIIEEEREEELIEREELHESEEFEIEY
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[dev/ttyACM1

Nova lifia

Enviar

Borrar saida

serial .|
T

deley (1000) ;




9.1. Control dun led co sinal dun sensor PIR 5V.

Material gue precisamos:

arduino mega

protoboard

sensor PIR

jumpers femia - femia

jumpers macho - femia

led ou un segmento do bar led
resistencia de 330 ohmios
cable usb tipo A e B

PR R WOR R R

Algunhas imaxes da montaxe empregando o material deste curso




9.2. Control dun relé con saida a 230 V co sinal dun sensor PIR 5V.

Material gue precisamos (0O programa seria o mesmo anterior, pero
alimentariamos un relé en lugar dun led):

arduino mega

protoboard

sensor PIR

jumpers femia - femia

jumpers macho - femia

relé con bobina a 5V e contacto NO a 230V
portalampadas E27

lampada E27

clavixa schuko 230V

cable usb tipo A e B

RRRRROWRRR

Algunhas imaxes da montaxe:







10.

9.3. Control dun rele con saida a 230 V co sinal dun sensor de movemento

230V.

Material gue precisamos (agora recollemos o sinal dun sensor a 230 V):

arduino mega

protoboard

sensor movemento 230 V

relé finder con bobina 230 V e contacto NA
retales de cable 1,5 mm2

clavixa bipolar 230 V

jumpers femia - femia

jumpers macho - femia

relé con bobina a 5V e contacto NO a 230V
portalampadas E27

lampada E27

clavixa schuko 236V

cable usb tipo A e B

RRRPRRPRRPROWRDMRRRR

A montaxe queda como traballo do alumnado, se hai dificultades poédese
facer durante as sesiéns sen problema.

Control luxémetro con sensor de luminosidade.

Material que precisamos:

1 arduino mega

1 sensor luminosidade BH1750
4 jumpers macho - femia

1 cable usb tipo A e B

Algunhas imaxes da montaxe co material deste curso




// 0s sensores de luminosidade TSL2560
// & polo tanto precisan a libreria Win

// No noso curso temgs o modelo BH1750
#include <Wire,h>
#include <BHITSO, h>

BH1750 Luxometro; // Damoslle o nome de;

// Bucle de inicio, precisamos iniciali!

void setup ()€
Serial.begin(9600);
Wire begin{);:
Serial.printin("Inicializando sensor.
Luxometro,begin(); //imicializames o

27 4/ Bucle de traballo, creamos unha func
288void loop() {
int lux = Luxometro, readlightlavel():

Serial print(*Luz{iluminancial: ");
Serial.print (lux);

2 Serial.println{" 1x");

13 delay (500);

Luz(iluminancia): 55 lx
Luz(iluminancial: 58 lx
Luz(iluminancia); 580 1x
Luz(iluminancia); 1638 lx
Luz (iluminancia): 1689 lx
Luz (1luminancia): 1994 1x
Luz (iluminancial; 1906 1x
Luz (1luminancia): 1611 1x
Luz (iluminancia): 70 lx
Luz(iluminancial: S1 1x
Luz(iluminancia): 58 lx
Luz(iluminancia): 58 lx
Luz{iluminancia): 51 1x
Luz(iluminancial: 48 1x

[ Desprazamento autom,

Mostrar marca de tempao

Jdev/ttyACMO

Mova lifia

v

2600 baudio

v

Enwviar

Borrarsaida

Arduirot




11. Control iluminacidn exterior con sensor de luminosidade e relé con

contactos a 230V.

Material que precisamos:

arduino mega

sensor luminosidade BH1750

jumpers macho - femia

relé con bobina a 5V e contacto NO a 230V
portalampadas E27

lampada E27

clavixa schuko 230V

cable usb tipo A e B

RRRRRNRR

Algunhas imaxes da montaxe empregando o material deste curso
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11Programa_control_lluminacion_exterior

/4 Bucle de inicio, precisames inicializar a comunicacidn serie e o semsor neste bucle e declarar como saida o pin para o alumeado

void setup(){
Serial. begin(9600):

Wire,begin(); /dev/ttyACMO - & 0
Serial, println("Inicializando sensor,
Luxometro begin(): //inicializamos o | Enviar
pinMode (pinFoco, OLTPUT):
digitalwrite (pinFoco, LOW); Moite - Alumeado Encendido

} Luz (iluninancial: 10 lx

Moite - Alumeado Encendido
/7 Bucle de traballe, creamos unha funciluz(iluminsnciz): 41 1x
// E a continuacion facemos unha comparg Dia - Alumeado Apagadeo
Luz (iluminancial: 40 1x

void Toop() { Dia - Alumeads Apagado
int lux = Luxometro, readlightlevel () Luz (iluninancial: 53 1x
Serial, print{’Luz{ilupinancia): "); | Dia - Alumeado Apagado
Serial.print (lux); Luz (iluminancia): 38 1x
Serial . printin(" 1x"): Dia - Alumeado Apagado
11 (Lur<Lux_noite) Luz(iluminancia): 38 1x
1 Dia - Alumeado Apagado
digitslwrite (pinFoco, HIGH); Luz(1luminancial: 38 lx

Serial ,printin(" Noite - Alumeadd Dia - Alumeado Apagado

{ [ Desprazamento autom, Mastrar marca de tempa MNova lifia v | 9500 baudio
digitalWrite (pinFoco, LOW);
Serial,println(" Dia - Alumeado Apagade"):

v | | Barrarsaida

T
delay (560)

maxing

12. Control motor paso a paso.

Material que precisamos:

arduino mega

motor paso a paso

controladora para motor paso a paso
jumpers macho - femia

cable usb tipo A e B

RoRRR

Algunhas imaxes da montaxe empregando o material deste curso




13.

Control dunha porta de garaxe simulando o movemento cun motor paso a
paso, a sua activacion cunha tarxeta de acceso RFID, e sequridades dun

final de carreira e un sensor de infravermellos.

Material que precisamos:

arduino mega

protoboard

motor paso a paso

controladora para motor paso a paso
jumpers macho - femia

jumpers femia - femia

lector RFID

tarxeta RFID

led vermello ou un segmento do bar led
led verde ou un segmento do bar led
resistencias de 330 ohmios

cable usb tipo A e B

RNRRRROORRRR



14.

A montaxe queda como traballo do alumnado, se hai dificultades pddese
facer durante as sesiodns sen problema.

Control de gases con sensores de gas combustible e de mondéxido de
carbono.

Material que precisamos:

arduino mega

protoboard

sensor de gases combustibles MQ-9

sensor de monéxido de carbono MQ-2

motores paso a paso, neste curso temos 1, entdn podemos probar por
partes, 1 tipo de gas de cada vez

2 controladoras para motor paso a paso, heste curso temos 1, entdn podemos
probar por partes, 1 tipo de gas de cada vez

12 jumpers macho - femia

6 jumpers femia - femia

1 cable usb tipo A e B

NRRRR

Algunhas imaxes da montaxe empregando o material deste curso
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14Programa_control de_gases

1
O g O O g R R L O e e a Ao
3OS I P AL T E A AE AT PROGRAMA CONTROL DE GASES  ////F/FILTAEEI AL LTETFEL G TEE LA TE I LTI LRI E LTI LT L LA LTI E T

B O I T R T sl =

[dev/ttyACMO - s G
GEl/*Neste prograna cantrolarenes dous sensores de gase
7l facemola ss inflamahle dun chisquaired| | Enviar
Deteccion de gases con sensores MQ. O sensor MQ-2 indicanos & presenza de butano ou propano, O sensor MQ-9 indicanos a preser
10 GAS CIDADE
11 4/ Fins de arduino onde conectamos a patilla DO (dixgPERIGO
12 wdefine GAS_METANO AL GAS CO
13 #define GAS_MONOKIDO A2 PELTGRO
14 GAS CIDADE
15 PERTGO
16 //definicion dos pins motor paso a pase cocifia
t int motorPinl = 3; // 28BY148 Inl
T int motorPin // 28BY148 In2
T 1int motorPin3 = 5; // 2BEY]48 In3
t int motorPind = 6; // 28BY]48 Ind
1cion dos pins motor paso a paso garaxs
int motorPing = 7; // 28BY148 Inl
T 1nt metorPin // 28BY148 In2
t int motorPin7 = 10; // 28B8Y148 In3 . . i
+ 1\:1 NOTATPLRE = 118 // 28BY148 Ind 7 Desprazamento autom Mostrar marca de tempo Mawva lifa w | 9600 baudio v Borrar saida

/definicion variables motores paso a paso
int motorSpeedl = 1200;  //variable para fixar a velocidade
it motorSpeed2 = 1208; able para fixar a velocidade
int stepCounterl = 0; tador para os pasos

int stepCounter2 = 0; tador para os pasos

33 int stepsPerRevl = 800 // pasos para unha volts pequena

P QO =28 = E 2107

15. Control de rego do xardin e recollida do toldo exterior, empregando

sensores de humidade do chan e de deteccién da choiva.

Material que precisamos:

arduino mega

protoboard

sensor da choiva coa sua controladora

sensor da humidade do chan coa sua controladora

motor paso a paso coa slUa controladora para simular o toldo
final de carreira (o que temos neste curso ten o comin no ndmero 1, o
contacto NC no numero 2 e o contacto NO no numero 3)

1 relé ou un led para simular a bomba de rego

12 jumpers macho - femia

3 jumpers femia - femia

1 cable usb tipo A e B

FRRRRR

Algunhas imaxes da montaxe:
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15Programa_control_rego. e choiva

SOLMIIAIIAIAARE A/ PROGRAMA CONTROL REGO XARDIN E RECOLLIDA TOLDO EXTERIOR /7S 4771 /77 ELTEIT AT LI P T LTI TE R T i T iiissird
R O R e R e e R R e R R e o

Jdey/ttyACMO - 3 B

Enviar

S|
t int pinsensorhunidadechanxardin = AB; //Conectg? ¥ardin ests seco, temos que regalo
int pinsensorchoiva = AL; //Conectanss o pin ¢fESte Chovends e o taldo recollido
int pinfinaldecarreira = &2: 10 xardin esta seco, temos gue regalo
Esta chovendo e o toldo recollida
s/definicien dos valores dos sensores como enteiros (O Xardin esta seco, temos gue regalo
int walopl-0: Esta chovendo e o toldo recollido
0 xardin esta seco, temos gue regalo
Esta chovendo e o toldo sen recoller. recollemolo
O xardin esta seco, temos gue regalo
50 Esta chovendo e o toldo sen recoller, recollemolo
21 fydefinieién do pin de arduine que conectanos & bomba? kardin esta seco, femos que regalo
2 //en realidads non conectamos a bonba directanente sfESta chovendo e o toldo sen recoller, recollemale
st 10t pinbombarego = 7 O xardin esta seco, temos gue regale
Esta chovendo e o toldo recollido
0 xardin ests seco, temos gue regalo

int valor3:

ol

definicion dos pins de arduilng que conectamos 6s p
t ant motorPinl = 3; // ZBBYJ48 Inl

int notorPing 77 388148 In2 I Desprazamernto autom, Mostrar marca de tempao Maova lifa v v Borrar saida
int motorPin3 // 28BY148 In3

const 1nt motorPind = 6: // 28BY148 Ind

//definicion wariables motores paso a paso

int motorSpeedl = 1200;  //variable para fixar a velocidade

int stepCounterl = @

| /4 contador para 0s pasos
int stepsPerRevl = 1000;

// pasos para unha volis pequena para poder apreciala ben

ximum
0 maximo &

Arduinel Genui



16. Control do alumeado da vivenda mediante a nosa rede.

Material que precisamos:

1 arduino mega

1 shield ethernet

1 protoboard

11 jumpers femia - femia

10 resistencias 330 ohmios

bar led con 10 segmentos HDSP-4832

cable usb tipo A e B

latiguillo RJ45

ordenador, movil ou tablet coa que conectarnos a rede da casa
router ou punto de acceso da casa onde conectarnos

RPRrRRrRR

Algunhas imaxes da montaxe




Ethernet Switching - Mozilla Firefox = LA

& whatsApp 3 | md (22 n2denoleidos)-rocic X | & 2020 (Google Drive) x | Ethernet Switching X (=E

< ¢ @ O | & 152.168:1.37/7H23H24H25H26H2TH28H29

£+ Mais visitados @ Getting Started o Calibration-Openen... O GitHub - openenergy

L o e® =

Cambiamos o estado das luminarias.

01. Luminaria Sala ON o |8
02. Luminaria Bafio 1 ON ofFf |9
03. Luminaria Despacho ON ofFf £
04. Luminaria Cuarto 1 ON OFF A
05. Luminaria Bafio 2 OoN oFf |69
06. Luminaria Gardaroupa ON ofFf &
07. Luminaria Cocifia ON OFF (2]
08. Luminaria Cuarto 2 Xogos ON OFF =]
09. Luminaria Cuarto 2 Durmir on orf |68
10. Luminaria Bafio 3 ON orFf |9
Switch ON All Pins Switch OFF All Pins
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Ethernek Switching - Mozilla Firefox SRC A >

& WhatsApp X | md (22 ne2denolefdos)-rocic X | €& 2020 (Google Drive) X | EthernetSwitching x w +

<= e @ O | & 192.1681.37/119 - g% n@o @ =

£} Miis visitados @ Getting Started os Calibration- Openen... O GitHub - openenergy

Cambiamos o estado das luminarias.

01. Luminaria Sala onN orf |6
02. Luminaria Bano 1 oN OFF .
03. Luminaria Despacho ON OFF (&) ‘
04. Luminaria Cuarto 1 ON orf |8
05. Luminaria Bafo 2 ON OFF .
06. Luminaria Gardaroupa OoN oFr |
07. Luminaria Cocifia onN orr |6 ‘
08. Luminaria Cuarto 2 Xogos ON OFF

09. Luminaria Cuarto 2 Durmir  ON orr |89
10. Luminaria Bafo 3 oN o @@

Switch ON All Pins Switch OFF All Pins
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Ethernet Switching - Mozilla Firefox

& WhatsApp X | md (22 ne2denolefdos)-rocic X | €& 2020 (Google Drive) X | EthernetSwitching
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Cambiamos o estado das luminarias.

01.
0z.
03.
04.
05.
06.
07.
08.
09.
10.

Switch ON All Pins

Luminaria Sala ON
Luminaria Bano 1 oN
Luminaria Despacho oN
Luminaria Cuarto 1 ON,
Luminaria Bafio 2 ON
Luminaria Gardaroupa ON
Luminaria Cocina ON
Luminaria Cuarto 2 Xogos ON
Luminaria Cuarto 2 Durmir ON

Luminaria Bafio 3 ON

Switch OFF All Pins
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