Puerta automatica

1. Objetivo:

Hacer una puerta automadtica con el sensor de sonido ultrasénico controlado por el
micro: bit.

2. Materiales:

Los materiales que necesitamos se pueden observar en la siguiente imagen:

e Placa de expansioén Nezha x 1
e micro: bitx 1

e Servode360°x1

e Sonar:bitx1

e CableRJ11x1

3. Construccion

En las siguientes imagenes podemos ver los pasos que se han seguido en su
construccion:
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Geekservo

Conectamos el servo de 360 ° a S1y el sensor de sonido ultrasonico a J1 en la placa de

expansion Nezha. Ojo, es importante calibrar el servomotor (por ejemplo a 180°)
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4. Programacion
Vamos a usar Makecode que un software online. Los pasos a seguir son los siguientes:

1. Entrar en el siguiente link: https://makecode.microbit.org/
2. Crear un proyecto nuevo vacio: (recuadro rojo)

BE Microsoft | @ micro:bit

Trag oisture of
you

Mostrar instrucciones

2. Importar

Tutoriales

3. Ponemos un nombre al proyecto: por ejemplo “02_Puerta automatica”

Debemos hacer clic en el botdn verde “Crear”

BR Microsoft | @ micro:bi

Introduction to the BBC

micro:bit

Mostrar instrucciones
Crear un proyecto =

Pon un nombre a tu proyecto.

T Controtad 02_Puerta automatical

4. Para programar, necesitamos agregar un paquete: hacemos clic en
“Extensiones” en la parte inferior del cajén de MakeCode:
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B Descargar
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Y buscamos “PlanetX” en el cuadro de didlogo para descargarlo.

€ Go Back Extensiones ?

I Planetx I

Lights and Display

Software Ciencias Robotics Gaming Networking

Dtz & Import File
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PlanetX

Hacemos clic

ﬁ
PlanetX-Al

(4TEX)The micro:bit new sensor
series PlanetX with RJ11
connection port by ELECFREAKS.

({78 X)The micro:bit new sensor
series PlanetX(only Al) with RJ11

connection port by ELECFREAKS..

Veremos que la tenemos cargada:

¢» Misica al iniciar

B8 Microsoft | @ micra:bit

LED
Radio
@ Bucles
>4 Ldgica

Variables

% PlanetX_loT
4. PlanetX_Display
PlanetX_Base
PlanetX_Al-Lens
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También descargamos la extensiéon Nezha

nezha

(BHBIFE) The micro:bit extension
board Nezha with RJ11 connection
port by ELECFREAKS Co.ltd

Learn More

5. Ya podemos comenzar a programar la placa:

Primero debemos calibrar el servomotor. Es decir, ponerlo a 180 grados.

al iniciar

Set 368° * servo 51 * angel to kil °©

Cargamos el programa a la placa y vemos que el servomotor se mueva. Cuando finalice
de moverse ya podemos colocar la barra.

El sensor de ultrasonidos detecta objetos a una determinada distancia, Por eso, vamos
a crear una variable “distancia”:

BIoques

Entrada Variables
Musica

Crear una variable...
LED
Radio

Bucles

Logica

Variables
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[ Nombre de la nueva variable:

Distancia

Si detecta un objeto entre 3 y 20cm, la barra de debe mover hacia arriba. Es decir, mas
o0 manos a 240 grados y mantenerse levantada durante un tiempo (por ejemplo 5
segundos). En el caso de que el sensor de ultrasonidos no detecte un objeto, la barra
debe permanecer en horizontal (180°).

al iniciar
mostrar icono

Set 360° ¥ servo S1 ¥ angel to o

para siempre

fijar Distancia ¥ a Ultrasonic sensor J1 ¥ distance com ¥

Distancia ¥ > v e y"” Distancia ¥ < v @ entonces
Set 368° ¥ servo 51 ¥ angel to @ C

pausa (ms) LRI

Set 368° ¥ servo 51 ¥ angel to C

®
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