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¢cal @ a funcion do filtro?

Distribuir o
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caracteristicas dun filtro?

* NO de vias

* Frecuencia de corte
* Impedancia de carga

* Atenuacion da celula
* Fase da saida



familias de filtros:




filtros pasivos:

utilizan componentes pasivos

non amplifican

soportan toda a potencia

frecuencias fixas ST
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componentes pasivos:

Condensateurs chimiques
(radial et axiaux)

Les resistances de puissance
Ysae (céramique)
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Ventaxas e inconvintes, pasivos:

o Filtros pasivos

O No usan amplificadores
* Bajo ruido
» No ganancia y mala adaptacion de impedancias

O Facil diseniar e implementar para 1 o 2 polos (solo RC)
* Poca pendiente: la frecuencia a filtrar debe estar lejos de la banda de paso
» No adecuados para baja frecuencia porque Ry C TT

O Dificil disenar e implementar para varios polos y RLC
« Se acercan a los ideales pero los componentes (L) son grandes vy caros
* Requieren ajustes en produccion
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filtros activos:

utilizan componentes activos
pendentes axustables

sinal de linea

frecuencias axustables
Hig h Pass

Active Twieeter

Preamplifier
redmpiimer Metwork

Low Pass
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Ventaxas e inconvintes, activos:

o Filtros activos
0 Usan amplificadores y RC, no L
* Tienen ganancia y buena adaptacion de unpedancias
« Mas ruido que los pasivos
O Facil diseniar e implementar varios polos (etapas de 2 polos en cascada)
» Se consigue pendiente elevada
O Limitacion en alta frecuencia por el AO
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Simboloxia:

Fasza bajos Fasza altos Fasa banda Elimina banda

Low H igh Band Band
Pass Pass Pass Reject



Frecuencia de corte:

fc f fc f
Filtro PASO BAJO (LP) Filtro PASO ALTO (HP)
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Filtro PASO BANDA (BP) Filtro BANDA ATENUADA




filtro ideal:




banda de transicion:

Transition Transiticn ;
Band Band

Low-Pazs Fitter f. High-Paga Filter
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Band-Pass Filtor Hana-Rejact Flitor




curva real (1):
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curva real (2):

J’Sc}breuscilaciﬁ:n

aQ
Filtro ideal /l/(_lL_

0.8} -T_ T

Suboscilacion

0.6

D.dw

0.2}
Filtro real —___

15 ¢ 2 25
S
t establecimiento

No dominio do tempo




Banda de paso (1):
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Banda de paso (2):
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clases de ordenes:

10 orden: -6 dB/octava

|:| |:| Response: Weighting: [A][B][C][X]
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clases de ordenes:

20 orden: -12 dB/octava

|:| |:| Response: Weighting: [A][B][C][X]
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clases de ordenes:

30 orden: -18 dB/octava

|:| |:| Response: Weighting: [A][B][C][X]
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clases de ordenes:

40 orden: -24 dB/octava

|:| |:| Response: Weighting: [A][B][C][X]
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Fendiente de bdB/octava,

fCi

fci: frecuencia de corte inferior.
fcs: frecuencia de corte superior,




19 orden - paso alto:

Flrst arder high pass
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20 orden — paso alto:

cecond order high pass
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30 orden - paso alto:

Third arder high pass y




40 orden - paso alto:

Fourth arder high pass




19 orden — paso baixo:




20 orden - paso baixo:

cecond order low pass
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30 orden - paso baixo:

Third order low pass
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40 orden - paso baixo:

Fourth order low pass




tipos de filtros:

« Segun funcion de transferencia:
] Butterworth
] Bessel
0 Chebyshev
O Cauer « Segun tipo de implementacion:
O VCVS

o Segln tecnologia: O Variables de estado
] Pasivos [J Frecuencia eliminada -
0 Activos

0 Capacidades conmutadas
0 Digitales




Caracteristicas segun os tipos:

 No es posible realizar filtros 1deales
[0 Se han desarrollado aproximaciones matematicas
(] Cada tipo de filtro es una aproximacion que optimiza un aspecto parcial

o Filtro de Butterworth

[0 Ganancia lo mas plana posible en la banda de paso a expensas de un corte
poco abrupto.

] Pendiente de transicion mediocre.

] Respuesta transitoria satisfactoria.




Caracteristicas segun os tipos:

o Filtro de Chebyshev
[0 Corte mas abrupto a expensas de rizado en la banda de paso.
[0 Pendiente de transicion mas alta (cerca de fp)
[0 Respuesta transitoria peor que Butterworth.

o Filtro de Bessel
[0 Minima deformacion de la sefial:
* Desfase lineal con la frecuencia < tiempo de propagacion constante.
[0 Pendiente de transicion peor que Butterworth.

o Filtro de Cauer o eliptico
[0 Corte muy abrupto con rizado en la banda de paso y en la atenuada.
[0 Respuesta transitoria peor que Chebyshev.
[0 Adecuados para la eliminacion de una frecuencia concreta.




paso baixo R vs L:




paso alto R vs L:
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paso banda R vs L:
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banda atenuada R vs L:
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CROSSOVERS DE 1° ORDEN
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CROSSOVER DE 3° ORDEN
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CROSSOVER DE 4° ORDEN
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—— PHL Entry Curvrently Displayed ——
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— Lo Pass Section Only: Magnitwude Lo Filtxr:
Hi Pass Section Onlu: Magnitude Freg =
--- Eum= Lo+Hi {InPhase): Magnitude Level= 0
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— Lo Pass Section Only: Magnitwude
Hi Pass Section Onlu: Magnitude
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— Lo Pass Section Only: Magnitwude

Hi Pass Section Onlu: Magnitude
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Tipo 2 vias

Frecuencia de cruce 4 kHz
Potencia admisible 150 w RMS
Impedancia de carga 4 ohmios.

Pendiente de atenuacion 12 dB/oct.

Atenuacion de agudos 0, -3, -6 dB
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desfase:

WL Magnitude
{ohms)

Capacitive
Reactance
s {ahms)}
L Foas

Basic Car Audio Electronics



— Inpedann; Magni tude PHL Entyry Currently Displayed ——
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curva de potencia:

High Pass

Low Pass
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