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Accidentes de trafico @ ovmann

IAGNOSTICS

Primera causa de mortalidad humana en el mundo Fou T o

Cada afio fallecen en carretera 1.300.000 personas
QQVARA[4

S o * En el 90% de los casos se debe a un error humano
3, § + Estamos en el Decenio Accion Seguridad Vial: reducir 5 millones de fallecidos
21120
» Incorporacion de la tecnologia necesaria para que los vehiculos sean mas seguros
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Los avances tecnoldgicos se hacen obligatorios Se LU o
ANO MEDIDA

| 2004 ABS obligatorio en vehiculos nuevos

| 2006 Airbag doble obligatorio en vehiculos nuevos

| 2011 Luz conduccién diurna obligatoria en vehiculos nuevos

| 2013 Asistente frenado emergencia / cambio carril obligatorio en camiones

| 2014 Sistemas ESP y TPMS obligatorios en nuevos vehiculos

| 2015 Sistema ADAS obligatorio para obtener 5 estrellas EuroNCAP

| 2016 Sistema de Proteccion de Peatones obligatorio

| 2018 Sistema eCall obligatorio

- La evolucidn es imparable

www.hella-gutmann.com |




Llegan los sistemas ADAS
Tecnologia que salva vidas

SSSSSSSSS

> Los Sistemas Avanzados de Asistencia a la Conduccion (ADAS)...

v" Evitan accidentes

v" Mejoran la seguridad
v Controlan situaciones peligrosas

v' y sobre todo...

SALVAN VIDAS
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Fases sistemas ADAS

Hacia una conduccion autbnoma

<— driver

The driver constantly
performs all aspects
of the dynamic
driving task. No
systems intervene -
only those that warn
the driver.

The driver must
constantly monitor
the drive.

The system can take
over either steering
or acceleration /
deceleration. The
driver must conti-
nuously carry out the
other.

The driver must
constantly monitor
the drive.

He must be ready to
resume full control
immediately.

The system takes
over both steering
and acceleration /
deceleration in a
defined use case.

The driver must
constantly monitor
the drive. He must
be ready to resume

control immediately.

The system takes
over both steering
and acceleration /
deceleration in a
defined use case. It
is capable of recogni-
zing its limits and
notifying the driver.

The driver does not
need to monitor the
drive, but be ready
to resume control
within a given time
frame if the system
so requests.

The driver can hand
over the entire
driving task to the
system in a defined
use case.

The driver would not
be required at all
during these cases —
neither for
monitoring, nor as
backup.

automated vehicle —»

The system can take
over the entire
namic driving task
in all use cases.

The driver is no
longer required at all.

E SAE (J3016) No Automation Driver Assistance Partial Automation Conditional Automation High Automation Full Automation
3 VDA* Driver only Assisted Partly automated Highly automated Fully automated Driverless

z BASt Driver only Assisted Partially automated Highly automated Fully automated e

; NHTSA* 0 1 2 3 3/4

* used on this platform
** only roughly corresponding with the other taxonomies




Sistema ADAS (Advanced Driver Assistance Systems.)C**F-"E:T/"l STRTMANN
Tecnologia que salva vidas

* ADAS es el sistema de seguridad de mayor crecimiento en el sector del automévil
* Se prevee un 34% de crecimiento anual entre 2013y 2017
» Actualmente, en los paises desarrollados un 8% de nuevos vehiculos equipan ADAS

* Se estima que en 2020, el 50% de vehiculos nuevos equiparan ADAS de serie

*3 - sales forecast by vehicle segment
“ ® SUV - Sports Utility
Vehicle
MPV - Multi-Purpose
Vehicle
. ® E2- High luxury

El- Luxury

® D2 - Executive

® D1 - Upper medium
8 C2 - Medium

® C1 - Lower medium

: W B - Super min|

2009

W A-City car

2010 2011 2012 2013 2014
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Sistema ADAS (Advanced Driver Assistance Systems)@' STRTMANN
Tecnologia que salva vidas

unto ciego

panoramica

g

- Radar de largo alcance (~250m) Punto ciego
- LiDaR vision infrarojos o laser (~150m)

- Camara (~80m)

- Radar de corta/media distancia (~20m)
- Ultrasonidos (2-4m)
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Componentes Sistema ADAS
Céamara delantera multifuncional - Mono

* Cdmara montada en el parabrisas
* Incluye procesador de imagen
* Resolucion de 400-1600 Mpx

www.hella-gutmann.com | 11.09.2018




9UTMANN

Componentes Sistema ADAS @& SUTMANN
Camara delantera estereo

* Cdmara montada en el parabrisas o retrovisor interior
* Dos camaras en serie que procesan una imagen binocular
* Imagen tridimensional con efecto de profundidad

www.hella-gutmann.com | 11.09.2018




Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @& ourmann
Sistema caAmara delantera ~ rerrrrews

= Sistema LDWS (Lane Departure Warning System)
> ldentifica lineas y carriles en carretera
» Reconoce verde en el lado de la carretera

» Diferencia lineas y carriles en obras

www.hella-gutmann.com |



Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @& svmann
Sistema camara delantera

= Sistema LDWS (Lane Departure Warning System)
= Tipos de sistemas:

= SISTEMAS PASIVOS (LDW): que sdlo avisan al conductor
= SISTEMAS ACTIVOS (LKS): avisan y corrigen la trayectoria

www.hella-gutmann.com | 11.09.2018




Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @& svmann
Sistema camara delantera

Desde la perspectiva de la lente

= Las marcas indican los puntos de referencia de la camara

www.hella-gutmann.com | 11.09.2018




Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @& ourmann
Sistema caAmara delantera ~ rerrrrews

= Reconocimiento sefales de trafico
» Limite de velocidad

» Prohibicion adelantamientos

www.hella-gutmann.com |




Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @& ourmann
Sistema caAmara delantera ~ rerrrrews

= Luz larga antideslumbrante

» Vigilancia vehiculos en mismo sentido
» Reconoce trafico en sentido contrario

www.hella-gutmann.com |




CSC-Tool @ svmmann
Sistemas de camara frontal err e

Transmision de datos

www.hella-guih.aem ot g



La iluminacion inteligente: VARILIS @n svurManN

5 0 L U T I O N &

© Luz para autopista
@ Luz de curvas dinamica|[~
© Luz para carretera
O Luz de curvas

© Luz para ciudad

BRCEEALGROCSROAGRERAR 6N
]




La iluminacion inteligente: VARILIS @n svurManN
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Autopista




La iluminacion inteligente: VARILIS @& sutManN
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Desvio




La iluminacion inteligente: VARILIS @n svurManN
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Ciudad




La iluminacion inteligente: VARILIS @& sutManN
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Carretera




La iluminacion inteligente: VarioX




La iluminacidn inteligente

- Un mddulo de proyeccion y un rodillo situado entre la ldampara de xendn y el cristal.

- El rodillo gira sobre su eje longitudinal y su superficie tiene distintos perfiles que originan diferentes
haces de luz que se proyectan en la carretera.

- Unos 25 sensores envian informacioén a la unidad de control para gestionar el tipo de iluminacion mas
adecuada a cada circunstancia.




La iluminacidn inteligente: VarioX Evolution
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La iluminacion de mafana: VarioX Evolution g ——
) HELLA
Luz de carretera antideslumbrante C; °°°°°°°°°°°

5 0 L U T I O N &

Sistema convencional ‘

: Luz larga anti deslumbrante ‘




La iluminacién de manana: VarioX Evolution o CUTMANN
b _ HELLR GUTMANN
Luz de marcacion y luz de carretera antideslumbrante Q S

BMW Dynamic Light Spot

Esta funcion puede mantener un objeto
iluminado a 67 metros en la parte frontal del
vehiculo de forma dinamica.

El objeto se mantiene iluminado, hasta que el
vehiculo pasa por ese punto.




La iluminacion de mafana: VarioX Evolution

) GELLA GUTMANN
Luz de carretera antideslumbrante @ enerne

5 0 L U T I O N &

~ Moddulo Izquierdo |
'

=

~ Modulo derecho |

Para poder realizar un correcto ajuste de faros es necesario conocer las nuevas
funciones que realiza el vehiculo. Para realizar la luz larga antideslumbrante, el

faro realiza el "Vertical Cut-Off-Line.
\X

De esta forma se puede crear este tipo de iluminacidon en toda la calzada.

\




La iluminacion de mafana: VarioX Evolution g ——
) HELLA
Luz de carretera antideslumbrante C;

5 0 L U T I O N &

- Luz carretera convencional

- “Vertical Cut-Off” sentido contrario

“Vertical Cut-Off” mismo sentido



La iluminacion de mafana: VarioX Evolution
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Luz de marcacion y luz de carretera antideslumbrante

Quitar deslumbramiento a un vehiculo
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La iluminacion de mafana: VarioX Evolution

Luz de carretera antideslumbrante
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Quitar deslumbramiento a varios vehiculos
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Lailuminacion de manana: VarioX Evolution g ——
) HELLA
Luz de carretera antideslumbrante @

5 0 L U T I O N &

Nuevo método de distribucion de luz

Luz asimétrica convencional Nueva distribucion de luz

Luz carretera antideslumbrante

<
_______..ir‘.-__
[




La iluminacién de mafana: VarioX Evolution @ pre—
. " HELLH IAGNOSTICS
Luz de carretera antideslumbrante - Ajuste ~ °

5 0 L U T I O N &

- Activar “modo Ajuste faros” con equipo de diagnosis

- El vehiculo activa la luz larga antideslumbrante




La iluminacion de mafana: VarioX Evolution @ pre—
- - HELLH IIIIIIIIIII
Luz de carretera antideslumbrante - Ajuste ~

5 0 L U T I O N &

- Regloscopio SEG IV DLX con nuevo patron para Xenon y LED antideslumbrante

- Colocar el Regloscopio entre 30 y 70Cm centrado en la fuente luminosa

00
A0 |+
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La iluminacién de mafiana: VarioX Evolution g ——
. . HELLA
Luz de carretera antideslumbrante - Ajuste @
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Lailuminacion de manana: VarioX Evolution

Luz de carretera antideslumbrante - Ajuste

.
HELLA GUTMANN

5 0 L U T I O N &

-1°
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0°
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Ajuste Vertical

b of e ol -
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La iluminacién de maniana: VarioX Evolution g ——
. . HELLRA
Luz de carretera antideslumbrante - Ajuste C; °°°°°°°°°°
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Novedades LED @& oo
Audi Matrix LED /Audi A8 MY 2014 o




Novedades LED & o
Audi Matrix LED / Audi A8 MY 2014 so v o

= Laluz de carretera MatrixBeam se
compone de 25 segmentos de luz que se
solapan mutuamente y conforman en
suma el cono luminoso de la luz de
carretera.

» Cuando se detectan usuarios de la via

publica solo se desconectan los
segmentos de la luz de carretera que
podrian provocar un deslumbramiento en

T

la *

= El
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Ansicht von hinten




Novedades LED @n svurManN
Audi Matrix LED /Audi A8 MY 2014




Novedades LED
Audi Matrix LED /Audi A8 MY 2014




Novedades LED & o
Audi Matrix LED /AudiA8 MY 2014 e




Novedades LED @& svmany
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Audi Matrix LED /Audi A8 MY 2014 Setviiews

= Si el vehiculo esta equipado con un
asistente de vision nocturna, entonces se
aplican las nuevas posibilidades del faro
Audi Matrix LED también en esta funcion.

= Sj el asistente de vision nocturna detecta
peligro de e —_—
conductof==
acustica -

3255 km
4255 km




DIAGNOSTICS

Audi Matrix LED /Audi A8 MY 2014 Setviiews

Novedades LED @q GUTMANN

= Adicionalmente se puede avisar de la
situacion de peligro:

= 1. Con laluz de carretera conectada:
oscureciendo tres veces seguidas los
segmentos de la luz de carretera cuya luz
enfoca al peaton.

= 2.Conlalu;
excitando tr
segmentos
enfoca al pe




Novedades LED & o
Audi Matrix LED / Audi A8 MY 2014 so v o

» |ntermitente dinamico

= Con el faro Audi Matrix LED se aplica por
primera vez en los faros delanteros el
llamado intermitente dinamico.

= Por intermitente dindmico se entiende una
conexion retardada de los LEDs del
intel




Novedades LED @& oo
Audi Matrix LED /Audi A8 MY 2014 o




Novedades LED @& svmvany
MB Matrix HD 84




Novedades LED @& svrMann
MB Matrix HD 84 o




Novedades LED @& svmvany
LED Liquid Crystal HD

5 0 L U T I O N &




Novedades LED @& svrMann
LED Liquid Crystal HD s




Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @5 svmann
Reconocimiento de obstaculos y peatones

www.hella-gutmann.com | 11.09.2018



Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @& ourmann
Sistema de Frenado Autonomo de Emergencia - AEB setvTres

- El sistema AEB detecta el riesgo de colision

- Reduce, sin la intervencion del conductor, la velocidad del vehiculo incluso hasta pararlo por
completo

- En algunos casos, son capaces de predecir un accidente y preparar el vehiculo y los sistemas de
seguridad pasiva para que los dafios de los ocupantes y peatones sean menores

- Utilizan Radar, LIDAR y/o cAmara estéreo para identificar posibles obstaculos delante del vehiculo.

E ( URBANO.- Velocidades entre 30 o0 40 km/h.

) INTERURBANO.- Velocidades entre 50 y 200 Km/h.

PEATON.-Son un tipo de AEB urbano.

53 www.hella-gutmann.com |




Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @& ourmann
Video test Euro NCAP AEB pedestrianvideo " 770"

www.hella-gutmann.com




Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @& ourmann
Sistema LIDAR / Sensores de Radar et

= Sistema LIDAR
= Sensor Radar

www.hella-gutmann.com |




Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @& curmann
Ayuda éptica/radar ~ TrrTTT

Comunicacion e integracion




Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @ cutmanN

Sistema LIDAR o
- Laser Imaging Detection and Ranging

- Emite un haz de luz pulsada en una Unica longitud de onda

- Este haz de luz laser sale del LIDAR, llega al objeto, rebota y vuelve al LIDAR

- Tras recibirlo, calcula la distancia a la que se encuentra el objeto

- Montado generalmente tras el parabrisas o en frontal del vehiculo

- No requiere calibracion

(CITV I EAFETY)

www.hella-gutmann.com |




Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @& ourmann
Sistema LIDAR  FerwTTeE

- Video LIiDAR

www.hella-gutmann.com |




Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @& ourmann
Sensor Radar

— El radar emite y recibe ondas de radio.
— Determina el tiempo e intensidad de la onda para conocer la distancia y forma del objeto.

—> Pueden ir colocados en la parte delantera y/o trasera de la carroceria, en aletas o paragolpes.

59 www.hella-gutmann.com |




Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @& ourvann
Sensor Radar

- Principio de funcionamiento:

Efecto Doppler permite conocer la velocidad relativa del objeto que va delante

www.hella-gutmann.com |




Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @ cutmanN
Sensor Radar

g el L U R i el ‘N 8

- Existen 2 tipos de tecnologias

BAJA FRECUENCIA
- Corto alcance SRR (24 GHz) 5-20 m
- Medio alcance MRR (24GHz) 50-60 m

ALTA FRECUENCIA
- Largo alcance LRR (77 GHz) 80 a 250 m

18° 35° (famp

A

v — A f

6oOm—o T N

61 www.hella-gutmann.com |




Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @& ourmann
SensorRadar  FerwTTews

www.hella-gutmann.com |




Advanced Driver Assistance Systems (ADAS)
Sensor Infrarrojo o laser

@l GUTMANN

g el L U R i el ‘N 8

- LED infrarrojo o diodo de laser infrarrojo como emisor
- Las principales aplicaciones:

- Sistemas de vision nocturna

- Sistemas de control lateral (LDW)

- Sistemas de apertura de maletero

- Situados en la parte delantera, trasera o lateral.

www.hella-gutmann.com |




Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) (ELp GUTMANN
Sensor InfrarrOJO O Iéser s 0oL UT I ON S

- Si el vehiculo esta equipado con un asistente de visidn nocturna, entonces se aplican
las nuevas posibilidades del faro Matrix LED también en esta funcion.

-~ Si el asistente de vision nocturna detecta peligro de colisién con un peatén, el
conductor recibe un aviso de una sefial acustica y la marcacion del peaton con un
paréntesis rojo.

3255 km
4255 km




Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @& ourmann
Sensor Radar Ultrasonidkos oo

- Sensores de medicion electromagnética
—> Calcula la distancias mediante Efecto Doppler y cubre una distancia de 4-5 metros
- La frecuencia de ondas de sonido emitidas esta situada en el rango de 25 a 50 KHz

- Montado en en los paragolpes o molduras delanteras, laterales y traseras

www.hella-gutmann.com |




Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @& ourmann
Sistema de aparcamiento asistido IR

- Sistema basado en sensores de ultrasonido
- Tipos de sistemas
-> Sistema de ayuda al aparcamiento
-> Sistema de aparcamiento asistido
- En el sistema totalmente asistido, el vehiculo calcula “el hueco” y procesa las distancias

- Dependiendo del vehiculo el puede trabajar independiente 0 en combinacién con cadmaras de aparcamiento

www.hella-gutmann.com |




Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @& ourvann
Sistema de punto ciego TetvTTews

- Sistema basado en sensores de ultrasonido
- El vehiculo informa al conductor mediante sefales luminosas y/o acusticas de los elementos en el punto ciego

- Dependiendo del vehiculo el puede trabajar independiente 0 en combinacién con cAmaras de aparcamiento

www.hella-gutmann.com |




Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @& ourmann
Sistema 360°

- Sistema que monitoriza el vehiculo en sus 360°
- Funciona mediante la combinacion de camaras de aparcamiento y sensores de ultrasonido
- Una unidad de control procesa las sefiales asi como las distancias y las fusiona en una sola imagen

- Mediante el display interior, el conductor tiene una vision 360° de su vehiculo normalmente en vista de pajaro

Rear camera
Left camera

Right camera

Front camera

68 www.hella-gutmann.com |




Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @& ourmann
Vision 360°

Camara delantera y trasera

www.hella-gutmann.com |




Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @& ourmann
Vision360°¢  TerwTres

www.hella-gutmann.com |
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Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @& svmann
Reparacion y calibracion

« Implicacion de los Sistemas ADAS por segmento:

PROPIETARIO SEGURO TALLER
+ Seguridad Activa Menos accidentes Nuevos conocimiento
+ Seguridad Pasiva Procesos de reparacion Nuevos procesos de reparacion
+ Confort + Coste de recambio Necesario equipos de diagnosis
+ Equipamiento Nuevos conocimiento Necesario equipos de calibracion
+ Coste de compra Nuevos sistemas de verificacion Especializacion del sector
éDiagnosis?
Hacia la conduccidon auténoma ADAS Nivel 3 responsabilidad del
Fabricante




Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @& svmann
Reparacion y calibracion

¢ 109 Unidades de control
* 6redes
* 1 Unidad Gateway

¢ 7 Unidades control
¢ Comunicacion red

——— 1 \0
. - \le\“\(‘,\)
\»‘ \e\'\dad ef
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Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @& svmann
Reparacion y calibracion

¢, Cuando debe calibrarse un sistema ADAS?

—> Tras la sustitucion de parabrisas

- Tras la sustitucion de sensores, camaras y radares

- UCE defectuosa

- Tras el alineado de ejes

- En caso de quejas del cliente sobre el funcionamiento

—> Tras la codificacion o sustitucion de centralitas combinadas

SISTEMA é¢Requiere Calibracion?

Ultrasonidos SI
LiDAR NO
Camaras SI
Radares SI
Faros SI




Calibracién obligatoria, no opcional {ELLy SUTMANN
Ver Manual de Reparacion del vehiculo

Hemramientas especiales nuevas para la calibracion Seite 1 von 1

Herramientas especiales nuevas para la
calibracion

Para callbrar &l sistema de aviso de salida del carril se precisan
nuevas hemamientas especiales. Se rata del conjuntc de

hemamientas VAS 8430. Este dispositivo de sjusts permite
calibrar tanto el sistema de aviso de salida del carmil como &l

El iifil especial VAS B430 es un juego completo que comprende
los siguientes componentes (se pueden solicitar por separads):
+ VAS B430/1 Dispositivo de ajuste (Juego basica)

+ VAS B430/2 Unidad laser ACC VW

+ VAS B430/3 Espejo reflector ACC Audi
+ VAS B430/4 Tabla de calibrado para el

sistema de aviso de salida del carril

El jusgo completo VAS 6430 estd pensado
para talleres que no contaban hasta el
momento con ningin dispositivo de ajuste
para el ACC

Si el taller ya dispone del dispositivo de
sjuste para el ACC VAS 8190, basta con
salicitar los componentes VAS 843001 y
VAS 643004, 2 fin de tener un dispositvo de
sjuste completo para ambos sistemas. La
unidad laser ACC de VW y el espejo
reflactor ACC de Audi se pueden acoplar al
nuevo dispositive de sjuste VAS B43001.

62\

vw-wiz/Tl/A es-ES A00.3A40.34 wi::33 56 7240 xm?xsl=3 07.11.2016

Euro3 Pagina 5 de 6

mDesde el gje de la meda delantera (10) . medir 3000 mm (11) cada lade del vehiculo. en paralelo
a la linea negra central del galibo (8) .
®  hacer una marca {12) en el gilibo. en perpendicular a la linea negra central del galibo,
®  colocar el pie derecho delPara su uso con el atil Ms. 1937Cuadricula objetivo exterior
para el reglaje de la camara delantera (Ms. 1994} en la linea negra central del galibo en (8)
Observacion:
Los dos objetivos en el panel estan situados a una distancia de 3.000 mm del eje
' delantero del vehiculo.
El abjetivo derecho debe estar alineade con la linea central del vehiculo con una
tolerancia maxima de +-50mm

® Ajustar la altura de los objetivos (X1) a 145 m mediante los tomillos de ajuste a la altura del
pie
Observacion
El desvio maximo de la altura del pie izquierdo/derecho delPara su uso con el util
' Ms. 1937Cuadricula objetive exterior para el reglaje de la cémara delantera (Ms.

1994} es de +/-0 mm {es decir + /-1° del angulo de rodillo entre los dos objetivos
¥ la linea horizontal).

hitp:/www infotech renault com/'fo/euroSxsl'repair index hitml?doctvpe=REPAIR&d . 07112016

Seguir obligatoriamente las indicaciones del fabricante




Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @& svmany
Calibracion de sistemas

Repercusidon de una calibracion defectuosa

= Calibracidon correcta = Calibracidon incorrecta
=  No existe deslumbramiento al trafico = Existe deslumbramiento al trafico del
del sentido contrario sentido contrario

www.hella-gutmann.com | 11.09.2018




Advanced Driver Assistance Systems (ADAS) @& svmann
Reparacion y calibracion

El Taller a menudo no esta cumpliendo las indicaciones del fabricante del vehiculo

Consecuencias:

- Fallos en sistemas de seguridad del vehiculo

- Posibles accidentes

- Posible responsabilidad legal del Taller




@& SuTMANN
¢, Como se calibran los sistemas ADAS? oo

Depende del fabricante

Calibracion ADAS

79 www.hella-gutmann.com | 11.09.2018




HELLA SUTMANN
¢, Como se calibran los sistemas ADAS? C TR

Equipo de diagnosis + Herramienta CSC Tool

BMW, Ford, Opel, Volvo Citroen, Fiat, Honda, Jeep, Kia, Mazda
Mercedes, Nissan, Porsche, Peugeot
Renault, Seat, Skoda, Toyota, VW

80 www.hella-gutmann.com | 11.09.2018




¢ Por qué debe calibrarse una camara frontal? @& cutmann

SSSSSSSSS




¢ Por qué debe calibrarse una camara frontal? @& cutmann
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¢;Por qué debe calibrarse una camara frontal? @& cumann
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S§ O L U T 1 O N s

CSC Tool

Herramienta de calibracion de
camaras, sensores y radares




C‘E‘ﬁ'_‘n GUTMANN
— DIAGNOSTICS

CSC TOOL
Descripcion

CSC Tool es una solucion integral para calibrar sistemas de asistencia a la conduccion

Disponibles paneles y modulos especificos para cada marca

En combinacion con un equipo de diagnosis HGS se podra calibrar:

- La camara, los sensores y radares de los sistemas ADAS

CSC Tool funciona unicamente con los equipos HGS, no de otras marcas




CSC TOOL
La solucion de HGS

C‘E‘ﬁ'_‘n GUTMAN
— DIAGNOSTICS

S O L U T 1 O N 8

Yo1se w100
9 ugjew 03

Solucion multimarca

Manejo facil e intuitivo

Una solucién para cualquier necesidad
Excelente relacion prestaciones / precio




CSC Tool
Contenido entrega

(HELLR GUTMANN

S O L U T 1 O N 8

Contenido entrega basico

Soporte con ruedas giratorias

Barra ajuste con 2 espejos con tapa
2 cabezales laser incl. soporte pared
Paneles VAG y Mercedes

Cinta métrica

Manual instrucciones




csc fool e
Paneles VAG - Mercedes Benz




C‘E‘ﬁ'_‘n GUTMAN
~ame, DIAGNOSTI cs

CSC Tool
Otros paneles

1. Renault 2 ‘l ‘I

2. Honda | |

3. Nissan | | 3

4. Fiat/ Kia/ Hyundai / PSA 4 ... ...

5. Mazda | |

6. Toyota / Lexus S

7. Honda i i e o o

8. Subaru e — — 7

9. Toyota/ PSA é -.- .l.
10. Mazda = " " ’ -

11. Toyota
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Calibracion sistemas ADAS o v o s
Camaras de aparcamiento y vision 360°




C‘E‘f.‘_‘,:; GUTMANN
S DIAGNOSTICS

CSCTOOI s 0 L U T I O N S8
Camaras de aparcamiento frontal y trasera

« Kit basico | : Compuesto por panel VAG y Mercedes Benz
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CSCTOOI s 0 L U T I O N S8
Camaras de aparcamiento frontal y trasera

« Kit Adicional
* Necesario para algunos vehiculos y en combinacién con Kit basico |




Cﬁﬁq GUTMANN
_ DIAGNOSTICS

CSCTOOI s 0 L U T I O N S8
Camaras de aparcamiento frontal y trasera

* Mediante el equipo de diagnosis mega macs, el vehiculo comienza el proceso de calibracion

Einstellungen




CSC Tool @& sy
Camaras de vision 360° soLuTions

- Kit Lateral Il: Compuesto por 2 paneles laterales




CSC Tool @& sy
Camaras de vision 360° soLuTions

* Mediante el equipo de diagnosis mega macs, el vehiculo comienza el proceso de calibracion

g

¥ i £
. o
I &=} \_‘f\\;

A Fahrweg kontrollieren!




CSC Tool @ GUTMANN
camara+ Radar e




@& svrmann
Componentes Sistema ADAS To LT o s

Radares

Tipo 1 Tipo 2 Tipo 3
Radar con sistema espejo Radar sin sistema espejo Radar sin sistema espejo
Volkswagen Audi, VW, Seat, Skoda, BMW Mercedes ...




@& SuTMANN
CSC TOOI 5 [s] L u T ] (o] N s
Calibracion radares

Tipo 1
= Radar con sistema espejo: Kit calibracion 1

= Volkswagen
= Seguir las instrucciones del equipo de diagnosis




@& SuTMANN
CSC TOOI 5 [s] L u T ] (o] N s
Calibracion radares

Tipo 2:
= Radar sin sistema espejo: Kit calibracion 1

= Grupo VAG, BMW, etc.
» Segquir las instrucciones del equipo de diagnosis




@& SuTMANN
CSC TOOI 5 [s] L u T ] (o] N s
Calibracion radares

Tipo 3:

= Radar con sistema espejo: Kit calibracion 1+2

= Mercedes (anillo centrador para diferentes vehiculos, espejo ajustable y bomba de ajuste)
= Seguir las instrucciones del equipo de diagnosis




CSC-TOOL Calibracion de radar @ cutMaNN
Plato angular ~ TerwmTens

1. La placa de angulo ajustable se afiade a la viga transversal del CSC Tool.
2. Posiciones 1, 2 y 3 para variar el angulo dependiendo del modelo de vehiculo.
3. Segquir las instrucciones marcadas por el mega macs.




CSC-TOOL Calibracion de radar @ cutMaNN
Plato angular ~ TerwmTens

¢ Por qué es necesario un plato angular para el CSC Tool?

Conducir con una velocidad constante (Crucero)




CSC-TOOL Calibracion de radar @ cutMaNN
Plato angular ~ TerwmTens

¢ Por qué es necesario un plato angular para el CSC Tool?

Aceleracion




CSC-TOOL Calibracion de radar @ cutMaNN
Plato angular ~ TerwmTens

¢ Por qué es necesario un plato angular para el CSC Tool?

Frenadas o deceleraciones




CSC-TOOL Calibracion de radar @ cutMaNN
Laser magnético . Temwmuews

1. Laser adicional — medidor laser para estabilizar el valor actual del vehiculo.

2. Cuerpo de laser magnético (5) con nivel integrado (6).

El cuerpo de laser magnético se monta sobre el plato ajustable.




CSC-Tool - Radar T
Procedimiento de calibracitonderadar e

1. Colocar CSC Tool y Kit de radar en frente del vehiculo.




CSC-Tool - Radar

(ELLR GUTMANN

Procedimiento de calibracion de radar Trerrr
Ajuste basico / Calibracion de radar
@® Audi A3 2.0 16V TDI - (RADARTEST) f ? 5 - @ e g o

ﬁ Home

Basic setting / Calibrate automatic distance control.

Help text

Mit dieser Funktion kann der Radarsensor der automatischen Distanzregelung
mithilfe des CSC-Tools und der Winkelverstellplatte C5C 4-01 justiert und
anschlieBend angepasst werden.

This function must be carried out after

» Changes made on the wheel-suspension geometry

» Front-/ SchloBtrager demontiert.

» Radarsensor (Steuergerat) geldst oder ersetzt.

» Bei dusserlicher Krafteinwirkung durch Auffahrunfalle im Bereich der Fahrzeugfront.

Following must be at hand:

» Battery charger connected

* ignition on

» Axle geometry must be OK

» Vorderrader Geradeausstellung.

» Tire inflation pressure OK

» Fahrzeugtiren geschlossen, Diagnosekabel durch Fenster legen.

» Wenn vorhanden, Liftungsgitter und Abdeckung Radarsensor entfernen.




CSC-Tool - Radar T
Procedimiento de calibracitonderadar e

- El plato angular de calibracion esta a la distancia correcta en el vehiculo.

- El plato angular de calibracion esta paralelo al eje trasero.

« Continuar ajuste con mega macs

— e~
—

J -

-y




CSC-Tool - Radar e Y—
Procedimiento de calibracion de radar—Tipol """ """

1. Posicionar el CSC-Tool delante del vehiculo.

2. Distancia correcta, centrado y paralelo al vehiculo.
3. Montar Kit Radar 1 con el laser magnético posicionado en CSC-Tool.

4. Nivelar el CSC-Tool y el laser magnético.

5. Conectar laser y ajustar apuntando el haz al espejo montado en el radar.
6. Ellaser se proyectara en la escala del laser magnético.

7. Compare los valores del mega macs con los de la escala.

8. Ajustar si es necesario




CSC-Tool - Radar e Y—
Procedimiento de calibracion de radar — Tipo2 """ """

1. Posicionar el CSC-Tool delante del vehiculo.
2. Distancia correcta, centrado y paralelo al vehiculo.
3. Montar Kit Radar 1 con el laser magnético posicionado en centro del plato angular.

4. Encender el laser y centrar el plato angular tanto como sea posible apuntando con el
laser en el centro del radar

5. Nivelar el CSC-Tool.
6. Apagar y quitar laser magnético
7. Iniciar el proceso con mega macs

8. Cambiar el angulo del plato segun indicaciones.




CSC-Tool - Radar
Procedimiento de calibracion de radar — Tipo 3

1.

Posicionar el CSC-Tool delante del vehiculo.

Distancia correcta, centrado y paralelo al vehiculo.

Montar kit radar 1 con el laser magnético en el CSC-Tool.

Nivelar el CSC-Tool y el laser magnético.

Montar kit de radar 2 y el correcto anillo de centrado al radar.
Conectar laser y ajustar apuntando el haz al espejo del kit de radar 2
El laser reflejado ha de coincidir con el punto de emision del laser.
En caso necesario ajustar.

Llevar a cabo una prueba de conducciéon con el mega macs.

@n GUTMANN
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. L, L HELLR GUTMANN
Una inversion imprescindible y rentable C T

Un Taller debera seguir invertiendo para garantizar su futuro
= Sin las herramientas necesarias no podra realizar un servicio completo
= Sino dispone de herramientas dependera de otro Taller

= Esto supone un alto coste en tiempo y dinero

= Actualmente se esta haciendo una media de 2 calibraciones por semanay crecera
= El plazo de amortizacion de la inversion es aproximadamente 2 afios

= A partir de entonces el Taller obtiene negocio y beneficio
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iGracias por su atencion!




