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Formacion profesional

Adaptacion na programacion para a finalizacion do
curso 2019-2020

Centro educativo

Codigo Centro Curso académico

15006754 CIFP Ferrolterra 2019-2020

Ciclo formativo

Codigo Nome

CSIMAO3 CS Mecatrdnica Industrial

Modulo profesional

Codigo Nome
MP0944 Simulacién de sistemas mecatrdnicos
Alumnado
Réxime Modalidade Grupo
Réxime de adultos FP Dual |

Docente (se procede, indicar o nome e os apelidos)

Nome e apelidos

Maria Isabel Veiga Lozano

Instrucions do 27 de abril de 2020, da Direccién Xeral de Educacidén, Formacion Profesional e Innovacién
Educativa para o desenvolvemento do terceiro trimestre do curso 2019-2020, nos centros da Comunidade
Auténoma de Galicia.
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1. Criterios de avaliacion do terceiro trimestre afectados (por cada unidade didactica)

1.1 Identificacion da unidade didactica

Ne Unidade didactica
1 Formacion en empresa
Resultado de aprendizaxe Criterio de avaliacion Imprescindible | Desenvolvera- Instrumento de avaliacion
(si, non) se neste curso
(si, non)
= O mddulo non ten RAs a impartir na empresa (remitese a programa- | = Non procede. - - Non procede.
cién didactica).
Ne Unidade didactica
3 Formacion en empresa
Resultado de aprendizaxe Criterio de avaliacion Imprescindible | Desenvolvera- Instrumento de avaliacion
(si, non) se neste curso
(si, non)
= O mddulo non ten RAs a impartir na empresa (remitese a programa- | = Non procede. - - Non procede.
cién didactica).

5. Minimos exixibles para alcanzar a avaliacion positiva e os criterios de cualificacion

Non procede.
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6. Procedemento para a recuperacion das partes non superadas

Criterios de avaliacion imprescindibles (por cada unidade didactica)

jB|ICIB

Ne Unidade didactica
2 Desefio de prototipos mecatrdnicos.
12 22 Resultado de aprendizaxe Criterio de avaliacion Instrumento de avaliaciéon
aval. | aval.
X = RA1 - Desefia prototipos e mecanismos dos sistemas mecatronicos, utilizando |= CA1l.1- Seleccionouse o software idéneo para optimizar o desefio de sistemas Proba practica.
programas especificos para a simulacion en tres dimensions. mecatroénicos.
X = CA1.2 - Idearonse solucidns construtivas de solidos e superficies. Proba practica.
X = CA1.3 - Desefidronse as ensamblaxes dos sistemas mecatrdnicos. Proba practica.
X = CAl.4- Importéronse e exportaronse elementos mecatronicos. Proba practica.
X = CAL1.5 - Actualizouse o control de revisions co obxecto de reducir custos e Proba practica.
seleccionar o desefio adecuado.
X = CA1.6 - Calculouse a vida util dos elementos e o seu custo de fabricacién. Proba practica.
Ne Unidade didactica
4 Simulacion e validacidn de sistemas mecatrénicos con SolidWorks.
12 22 Resultado de aprendizaxe Criterio de avaliacion Instrumento de avaliaciéon
aval. | aval.
X = RA1 - Simula o funcionamento unha célula robotizada, desefidndoa e realizan- |= CALl.1- Seleccionouse o software idéneo para optimizar o desefio de células Proba practica.
do operacidns de control. robotizadas.
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X = CAl.2 - Desefidronse células robotizadas con diferentes posicions de robot: Proba préctica.
centrada no robot, co robot en lifia e cun robot mébil.
X = CA1.3 - Realizouse o control da célula robotizada: control de secuencia, inter- Proba préctica.
face do operador, supervision de seguridade, encravamentos, deteccion e re-
cuperacion de erros.
X = CAl.4 - Operouse sobre o control da célula, mediante relés, autématas ou Proba préactica.
computadores.
X = CAL.5 - Analizouse o tempo de ciclo, utilizando a metodoloxia RTM. Proba préactica.
X = CA1.6 - Programouse un brazo robotizado. Proba préctica.
Ne Unidade didactica
5 Simulacion e validacidn de sistemas mecatrdnicos con SolidWorks.
12 22 Resultado de aprendizaxe Criterio de avaliacion Instrumento de avaliacion
aval. | aval.
X = RA4 - Simula procesos mecatrénicos complexos, integrando subsistemas e = CA4.1- Identificaronse as caracteristicas do proceso que se vaia simular. Proba préctica.
analizando o seu funcionamento.
X = CA4.2 - Seleccionaronse os subsistemas que o integran. Proba practica.
X = CA4.3 - Verificouse a relacion entre os subsistemas. Proba préctica.
X = CA4.4 - Identificaronse desviacions do funcionamento previsto. Proba préctica.
X = CA4.5 - Localizéronse os elementos responsables da desviacion. Proba préctica.
X = CA4.6 - Corrixiuse a desviacion. Proba préctica.
X = CA4.7 - Documentouse o resultado da simulacion. Proba préctica.
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Ne Unidade didactica
6 Simulacién do funcionamento de células robotizadas con ABB RobotStudio.
12 22 Resultado de aprendizaxe Criterio de avaliacion Instrumento de avaliacion
aval. | aval
X | = RA2-Simula células robotizadas e prototipos mecatrdnicos, validando o seu CA2.1 - Detectaronse as posibles colisions a que poida estar sometido o siste- Proba practica.
desefio mediante programas informaticos de simulacién. ma mecatrénico.
X CA2.2 - Verificaronse os movementos do sistema mecatrénico (escorregamen- Proba practica.
to, rodadura, e pivotante, etc.).
X CA2.3 - Aplicouse a simulacion de fluidos e a andlise térmica aos sistemas Proba practica.
mecatroénicos.
X CA2.4 - Realizéronse as funcidns de validacion do desefio mecatrénico median- Proba practica.
te programas de simulacion.
X CA2.5 - Avaliouse o potencial de fabricacion da solucion proposta. Proba practica.
Ne Unidade didactica
7 Programacion do brazo robotizado ABB IRB120.
12 22 Resultado de aprendizaxe Criterio de avaliacion Instrumento de avaliaciéon
aval. | aval

X | = RA2-Simula células robotizadas e prototipos mecatrdnicos, validando o seu
desefio mediante programas informaticos de simulacién.

CA2.1 - Detectaronse as posibles colisions a que poida estar sometido o siste-
ma mecatronico.

Proba préctica.

CA2.2 - Verificaronse os movementos do sistema mecatrénico (escorregamen-
to, rodadura, e pivotante, etc.).

Proba préctica.
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X CA2.3 - Aplicouse a simulacion de fluidos e a andlise térmica aos sistemas Proba practica.
mecatroénicos.
X CA2.4 - Realizéronse as funcions de validacion do desefio mecatrdonico median- Proba préctica.
te programas de simulacion.
X CA2.5 - Avaliouse o potencial de fabricacion da solucién proposta. Proba préctica.
Ne Unidade didactica
8 Integracion de sistemas de adquisicion de datos.
12 22 Resultado de aprendizaxe Criterio de avaliacion Instrumento de avaliacion
aval. | aval
X | = RA3-Integra sistemas de adquisicion de datos en contornos de simulacidn, CA3.1 - Integraronse sistemas de exploracidn lineal e cdmaras de estado sdli- Proba préctica.
monitorizando o estado do sistema mecatrénico e verificando o seu funciona- do.
mento.
X CA3.2 - Aplicaronse as funcidns de deteccion e dixitalizacion. Proba préactica.
X CA3.3 - Procesaronse e preprocesaronse as imaxes. Proba préctica.
X CA3.4 - Segmentdronse as imaxes e obtivéronse caracteristicas. Proba préactica.
X CA3.5 - Recofiecéronse as escenas. Proba préctica.
X CA3.6 - Monitorizouse o estado do sistema mecatronico. Proba préactica.
X CA3.7 - Verificouse o funcionamento do sistema mecatrdnico. Proba préactica.
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6.a) Procedemento para definir as actividades de recuperacion

0 alumno entregduselle un planning de actividades de recuperacién a finais do mes de xaneiro, previamente & incorporacién & Formacién en empresa, no cal se estableceron unhas datas de entrega de exercicios de repaso, via
correo electrénico e Google Classroom. As dubidas que inicialmente podia preguntar nas clases de recuperacion establecidas os martes agora serdan via correo electrénico e, no caso de ser necesario, videoconferencia.
O alumno ten que presentarse a unha proba practica de recuperacion na convocatoria de setembro, tal e como establece a normativa da FP Dual e como se lle indicou previamente & incorporacidn & Formacién en empresa.

6.b) Procedemento para definir a proba de avaliacidn extraordinaria para o alumnado con perda de dereito & avaliacidn continua

Non procede.
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8. Medidas de atencidon a diversidade

8.b) Medidas de reforzo educativo para o alumnado que non responda globalmente aos obxectivos programados

Disponibilidade total para resolver dubidas via correo electrénico por parte da docente. Unha vez comunicada a problemdtica, e de non ser suficiente con esa comunicacion escrita, empregarase a videoconferencia como medio de
comunicacion para a resolucion de dubidas.
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