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1. Identificacién da programacién

Centro educativo

Cédigo Centro Concello Apo .
académico
15006754 Ferrolterra Ferrol 2023/2024
Ciclo formativo
Codigo -
da familia Familia profesional . Cedigo dc_> Ciclo formativo Grao Réxime
. ciclo formativo
profesional
IMA Instalacién e mantemento CSIMA03 Mecatronica industrial (SZJ(;,)Igﬁof?rmativos de grao Réxime de proba libre
Modulo profesional e unidades formativas de menor duracion (*)
Cédigo Sesions Horas Sesions
Nome Curso . ) .
MP/UF semanais anuais anuais
MP0944 Simulacién de sistemas mecatrnicos 2023/2024 0 70 0
MP0944_12 Desefio de prototipos mecatrénicos 2023/2024 0 35 0
MP0944_22 Simulacién e monitorizacion de sistemas mecatrénicos 2023/2024 0 35 0

(*) No caso de que o modulo profesional estea organizado en unidades formativas de menor duracion

Profesorado responsable

Profesorado asignado ao médulo ENRIQUE ALVARINO DIAZ,PILAR FONTAINA LOSADA

Outro profesorado

Estado: Pendente de supervision equipo directivo
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2. Resultados de aprendizaxe e criterios de avaliacion
2.1. Primeira parte da proba
2.1.1. Resultados de aprendizaxe do curriculo que se tratan

jB|ICIB

Resultados de aprendizaxe do curriculo

(MP0944_12) RA1 - Desefia prototipos e mecanismos dos sistemas mecatronicos, utilizando programas especificos para a simulacién en tres dimensions.

(MP0944_22) RA1 - Simula o funcionamento unha célula robotizada, desefiandoa e realizando operaciéns de control.

(MP0944_22) RA2 - Simula células robotizadas e prototipos mecatronicos, validando o seu desefio mediante programas informaticos de simulacion.

(MP0944_22) RA3 - Integra sistemas de adquisicion de datos en contornos de simulacion, monitorizando o estado do sistema mecatrénico e verificando o seu funcionamento.

(MP0944_22) RA4 - Simula procesos mecatronicos complexos, integrando subsistemas e analizando o seu funcionamento.

2.1.2. Criterios de avaliacidon que se aplicaran para a verificacion da consecucion dos resultados de aprendizaxe por parte do alumnado

Criterios de avaliacion do curriculo

(MP0944_12) CA1.1 Seleccionouse o software idoneo para optimizar o desefio de sistemas mecatrénicos.

(MP0944_12) CA1.2 Ideéaronse solucions construtivas de solidos e superficies.

(MP0944_22) CA1.2 Desefiaronse células robotizadas con diferentes posicions de robot: centrada no robot, co robot en lifia e cun robot mébil.

(MP0944_12) CA1.3 Desefiaronse as ensamblaxes dos sistemas mecatronicos.

(MP0944_22) CA1.3 Realizouse o control da célula robotizada: control de secuencia, interface do operador, supervision de seguridade, encravamentos, deteccion e recuperacion de erros.

(MP0944_12) CA1.4 Importaronse e exportaronse elementos mecatrénicos.

(MP0944_12) CA1.5 Actualizouse o control de revisions co obxecto de reducir custos e seleccionar o desefio adecuado.
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Criterios de avaliacion do curriculo

(MP0944_22) CA1.5 Analizouse o tempo de ciclo, utilizando a metodoloxia RTM.

(MP0944_12) CA1.6 Calculouse a vida util dos elementos e o seu custo de fabricacion.

(MP0944_22) CA2.1 Detectaronse as posibles colisiéons a que poida estar sometido o sistema mecatrénico.

(MP0944_22) CA2.2 Verificaronse os movementos do sistema mecatronico (escorregamento, rodadura, e pivotante, etc.).

(MP0944_22) CA2.4 Realizaronse as funciéns de validacion do desefio mecatrénico mediante programas de simulacion.

(MP0944_22) CA2.5 Avaliouse o potencial de fabricacion da solucion proposta.

(MP0944_22) CA3.1 Integraronse sistemas de exploracion lineal e camaras de estado sélido.

(MP0944_22) CA3.2 Aplicaronse as funcions de deteccion e dixitalizacion.

(MP0944_22) CA3.3 Procesaronse e preprocesaronse as imaxes.

(MP0944_22) CA3.4 Segmentaronse as imaxes e obtivéronse caracteristicas.

(MP0944_22) CA3.5 Recofiecéronse as escenas.

(MP0944_22) CA4.1 Identificaronse as caracteristicas do proceso que se vaia simular.

(MP0944_22) CA4.4 Identificaronse desviacions do funcionamento previsto.

(MP0944_22) CA4.5 Localizaronse os elementos responsables da desviacion.

(MPQ0944_22) CA4.6 Corrixiuse a desviacion.
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2.2. Segunda parte da proba
2.2.1. Resultados de aprendizaxe do curriculo que se tratan
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Resultados de aprendizaxe do curriculo

(MP0944_12) RA1 - Desefia prototipos e mecanismos dos sistemas mecatronicos, utilizando programas especificos para a simulacién en tres dimensions.

(MP0944_22) RA1 - Simula o funcionamento unha célula robotizada, desefiandoa e realizando operaciéns de control.

(MP0944_22) RA2 - Simula células robotizadas e prototipos mecatronicos, validando o seu desefio mediante programas informaticos de simulacion.

(MP0944_22) RA3 - Integra sistemas de adquisicion de datos en contornos de simulacion, monitorizando o estado do sistema mecatrénico e verificando o seu funcionamento.

(MP0944_22) RA4 - Simula procesos mecatronicos complexos, integrando subsistemas e analizando o seu funcionamento.

2.2.2. Criterios de avaliacidon que se aplicaran para a verificacion da consecucion dos resultados de aprendizaxe por parte do alumnado

Criterios de avaliacion do curriculo

(MP0944_12) CA1.1 Seleccionouse o software idoneo para optimizar o desefio de sistemas mecatrénicos.

(MP0944_22) CA1.1 Seleccionouse o software idoneo para optimizar o desefio de células robotizadas.

(MP0944_12) CA1.2 Ideéaronse solucions construtivas de solidos e superficies.

(MP0944_22) CA1.2 Desefiaronse células robotizadas con diferentes posicions de robot: centrada no robot, co robot en lifia e cun robot mébil.

(MP0944_12) CA1.3 Desefiaronse as ensamblaxes dos sistemas mecatronicos.

(MP0944_22) CA1.3 Realizouse o control da célula robotizada: control de secuencia, interface do operador, supervision de seguridade, encravamentos, deteccion e recuperacion de erros.

(MP0944_12) CA1.4 Importaronse e exportaronse elementos mecatrénicos.

(MP0944_22) CA1.4 Operouse sobre o control da célula, mediante relés, automatas ou computadores.

(MP0944_12) CA1.5 Actualizouse o control de revisions co obxecto de reducir custos e seleccionar o desefio adecuado.
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Criterios de avaliacion do curriculo

(MP0944_22) CA1.5 Analizouse o tempo de ciclo, utilizando a metodoloxia RTM.

(MP0944_12) CA1.6 Calculouse a vida util dos elementos e o seu custo de fabricacion.

(MP0944_22) CA2.1 Detectaronse as posibles colisiéons a que poida estar sometido o sistema mecatrénico.

(MP0944_22) CA2.2 Verificaronse os movementos do sistema mecatronico (escorregamento, rodadura, e pivotante, etc.).

(MP0944_22) CA2.3 Aplicouse a simulacion de fluidos e a analise térmica aos sistemas mecatronicos.

(MP0944_22) CA2.4 Realizaronse as funciéns de validacion do desefio mecatrénico mediante programas de simulacion.

(MP0944_22) CA2.5 Avaliouse o potencial de fabricacion da solucion proposta.

(MP0944_22) CA3.1 Integraronse sistemas de exploracion lineal e camaras de estado sélido.

(MP0944_22) CA3.2 Aplicaronse as funcions de deteccion e dixitalizacion.

(MP0944_22) CA3.3 Procesaronse e preprocesaronse as imaxes.

(MP0944_22) CA3.4 Segmentaronse as imaxes e obtivéronse caracteristicas.

(MP0944_22) CA3.5 Recofiecéronse as escenas.

(MP0944_22) CA3.6 Monitorizouse o estado do sistema mecatronico.

(MP0944_22) CA3.7 Verificouse o funcionamento do sistema mecatrénico.

(MP0944_22) CA4.1 Identificaronse as caracteristicas do proceso que se vaia simular.

(MP0944_22) CA4.2 Seleccionaronse os subsistemas que o integran.

(MP0944_22) CA4.3 Verificouse a relacion entre os subsistemas.

(MP0944_22) CA4.4 Identificaronse desviacions do funcionamento previsto.
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Criterios de avaliacion do curriculo

(MPQ0944_22) CA4.5 Localizaronse os elementos responsables da desviacion.

(MPQ0944_22) CA4.6 Corrixiuse a desviacion.

(MP0944_22) CA4.7 Documentouse o resultado da simulacion.

3. Minimos exixibles para alcanzar a avaliacidn positiva e os criterios de cualificacién

Minimos esixibles:
Os minimos exixibles son os establecidos como criterios de avaliacién na presente programacion.

Criterios de cualificacion:

O desenvolvemento e cualificacidn das probas realizarase conforme ao establecido nos artigos 13 e 14 da Orde do 5 de abril de 2013 pola que se regulan as probas para a obtencion dos titulos de técnico e de
técnico superior de ciclos formativos de formacion profesional dos establecidos ao abeiro da Lei organica 2/2006, do 3 de maio, de educacion (DOG 73, de 16 de abril de 2013).

A valoracién da adquisicidn dos resultados de aprendizaxe de cada médulo profesional levarase a cabo a través da realizacion pola persoa aspirante das dlas partes da proba, ante a profesora do médulo:

- Primeira parte: tera caracter eliminatorio e consistira nunha proba escrita que versara sobre unha mostra o suficientemente significativa dos criterios de avaliacion establecidos na programacion para esta parte. A
profesora do modulo cualificara esta primeira parte da proba de cero a dez puntos. Para a stia superacion as persoas candidatas deberan obter unha puntuacion igual ou superior a cinco puntos.

- Segunda parte: as persoas aspirantes que superen a primeira parte da proba realizaran a segunda, que tamén tera caracter eliminatorio e consistira no desenvolvemento dun ou de varios supostos practicos que
versaran sobre unha mostra o suficientemente significativa dos criterios de avaliacion establecidos na programacion para esta parte coas aplicacions informaticas precisas. A profesora do modulo cualificara esta
segunda parte da proba de cero a dez puntos. Para a sta superacidn as persoas candidatas deberan obter unha puntuacion igual ou superior a cinco puntos. As persoas que non superen a primeira parte da proba
seran cualificadas cun cero nesta segunda parte.

A cualificacion final correspondente da proba de cada modulo profesional sera a media aritmética das cualificacions obtidas en cada unha das partes, expresada en niimeros enteiros tras ser redondeada a unidade
mais proxima. No caso das persoas aspirantes que suspendan a segunda parte da proba, a puntuacién méaxima que podera asignarse sera de catro puntos (Art. 14.2, Orde do 5 de abril de 2013).
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4. Caracteriticas da proba e instrumentos para o seu desenvolvemento

4.a) Primeira parte da proba

A proba constara dunha serie de preguntas (tipo test, preguntas curtas e/ou a descripcion tedrica de supostos practicos) relacionadas cos criterios de avaliacidn deste médulo.
Realizarase en papel, polo que o alumno debera traer boligrafo azul ou negro.
O tempo maximo de realizacion da proba tedrica sera de duas horas.

4.b) Segunda parte da proba

Proporanse supostos practicos e exercicios para simular o funcionamento de sistemas mecatrénicos co robot ABB IRB 120, empregando o software RobotStudio de ABB, e realizar a analise funcional de pezas efou
ensamblaxes mediante a stia simulacién co software SolidWorks, intervindo no desefio e propofiendo melloras e asesoramento técnico en fabricacién e montaxe.

Esta proba realizarase nun ordenador proporcionado polo centro cos softwares SolidWorks Simulation e RobotStudio instalados.

O alumno necesitaré traer boligrafo azul ou negro.

O tempo méximo para a proba practica sera de tres horas.




